D —10.10.01i. - SCIANA Z GRODZIC WINYLOWYCH.

1. Wstep.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wbijaniem $cianek szczelnych z grodzic winylowych w ramach zadania: rozbiorka
i budowa w miejscu istniejgcego , nowego mostu (JNI 35000375) przez rzeke Koczynke , w km 24+950
drogi powiatowej 1368F w miejscowosci Grasy.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wbijanie
scianek szczelnych z grodzic winylowych zwigzanych z wykonaniem fundamentu zelbetowego wspierajacego
konstrukcje powlokowa mostu i zabezpieczeniem fundamentu przed podmywaniem wodami rzeki Koczynki.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Grodzica — ksztattownik stalowy lub z tworzywa sztucznego z brzegami uksztattowanymi w zamki w
celu potaczenia sgsiadujacych ksztattownikdéw w $ciane do grodzenia wodoszczelnego lub w $ciane przenoszaca
parcie gruntu.

1.4.2. Grodzica winylowa — grodzica wykonana z twardego polichlorku winylu (PCW) z

dodatkiem stabilizatoréw i wypelniaczy.

1.4.3. Zamek — skrajny element grodzicy, stuzacy do potaczenia sasiadujacych grodzic w scianke.

1.4.4. Lacznik — samodzielny element, stuzacy do taczenia grodzic w Sciance zatamanej, np. pod katem prostym.
1.4.5. Scianka szczelna — konstrukcja, sktadajaca si¢ z grodzic wpuszczonych w grunt, ktérych zamki
uszczelniaja cianke. Scianke szczelna stosuje si¢ do zabezpieczenia terenu nig ogrodzonego przed doptywem
wody.

1.4.6. Sciana oporowa — budowla utrzymujaca w stanie statecznosci uskok naziomu gruntow

rodzimych lub nasypowych albo innych materialéw rozdrobnionych (bez wody gruntowej lub

naptywowej).

1.4.7. Sciana grodziowa — $ciana oporowa, utrzymujaca réznice poziomu wody po jednej ze stron §ciany.

1.4.8. Sciana wolnonosna — $ciana z grodzic wspierajaca sie na otaczajacym gruncie (bez

urzadzen kotwiacych).

1.4.9. Sciana zakotwiczona — $cianka z grodzic, opierajaca sie na wspétdziataniu otaczajacego gruntu i uktadu
kotwigcego, blokujacego ruch scianki.

1.4.10. Zakotwiczenie — mechaniczne wyposazenie, sktadajgce si¢ z podtuznic, $ciagéw i kotwic, ktore
wzmachiajg zamocowanie scianki w gruncie.

1.4.11. Kotwica — element ze sztywnego materiatu, umieszczony w gruncie, shuzacy do

przeniesienia sit ze §cianki poprzez sciag na grunt.

1.4.12. Podtuznica — pozioma belka drewniana lub stalowa, przymocowana do $ciany z grodzic, przenoszaca site
zakotwiczenia ze $ciagdéw na $ciang lub stuzaca do montazu sciany.

1.4.13. Sciag — stalowy pret lub stalowa lina, przenoszaca site reakcji z kotwic poprzez

podtuznice lub pale czotowe na $ciang z grodzic.

1.4.14. Kotpak ochronny — ostona gorna wbitej $cianki, zabezpieczajaca ostre krawgdzie grodzic, zastaniajaca
mozliwe nierownosci wysokosciowe pomiedzy poszczegdlnymi grodzicami i nadajgca estetyczny wyglad
budowli.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za zgodnos¢ z

Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST 0 — ,,Cze$¢ ogdlna”.

2. Materialy.
2.1. Ogoélne wymagania stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

ST 0—,,Cz¢$¢ ogodlna”

2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1. Zgodno$¢ materiatéw z dokumentacja projektows i aprobata techniczna.
Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub SST oraz z aprobata techniczng IMUZ i/lub IBDIM.

2.2.2. Materialy do wykonania $cianki z grodzic winylowych.

Do wykonania $cianki z grodzic winylowych mozna zastosowac nastepujace materiaty:
— grodzice winylowe, tj. ksztaltowniki wyposazone w skrajne elementy zamka (gniazdo i
zakonczenie kulowe), z ktorych wykonuje si¢ szczelna scianke,



— ew. taczniki winylowe, bedace samodzielnymi elementami, stuzacymi do taczenia grodzic w $cianie zatamane;j
(np. pod katem prostym),

— podtuznice, tj. poziome belki przymocowane do $ciany z grodzic, stuzace do przenoszenia sity zakotwiczenia
na scianke z grodzic lub wykorzystywane pomocniczo przy montazu scianki,

— stupki i pale, stuzace do wyznaczania przebiegu sciany i jej montazu,

— §ciaggi z pretow i lin stalowych, taczace scianke z kotwica gruntowa,

— kotwice z ptyt, blokéw i innych elementow, stuzace do przeniesienia sit ze $Ciggéw na grunt,

— kotpaki ochronne, mocowane na wierzchu $cianki, wienczace konstrukcje i nadajace $ciance estetyczny
wyglad,

— $ruby i wkrety do mocowania elementow pomocniczych $cianki oraz do naprezania $ciggow,

— inne materialy, tj. materiaty pomocnicze jak linki, sznurek, dodatkowe ramki prowadzace z

kantowki drewnianej itp.

2.2.3. Grodzice winylowe GW-610/9

Powierzchnia grodzic powinna by¢ gtadka, a kolor szary lub uzgodniony z Zamawiajacym.

Do grodzic powinna by¢ dotaczona etykieta zawierajaca co najmniej nastgpujace informacje

- nazwe lub znak producenta

- nazwe wyrobu

- rok produkcji

- numer Aprobaty Technicznej

- numer deklaracji zgodnosci

Wrhasciwosci fizyko-mechaniczne grodzic winylowych powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tabeli
ponizej.

SZEROKOSC PRZEKROJU mm 606
WYSOKOSC PRZEKROJU mm 230
GRUBOSC SCIANKI mm 9
GESTOSC kg /m3 1450-1550
UDARNOSC wg. Charpy’ego kJ / m2 33,6
WYTRZYMALOSC NA ROZCIAGANIE MPa 44
MODUL SPRZEZYSTOSCI PRZY ROZCIAGANIU MPa 2600
MODUL SPRZEZYSTOSCI PRZY ZGINANIU MPa 2600
MODUL SPRZEZYSTOSCI PRZY ZGINANIU DLUGOTERM. MPa 1000-1500
GRANICA PLASTYCZNOSCI PRZY SCISKANIU MPa 55-60
WSKAZNIK PRZEKROJU cm3/m 1100
MOMENT BEZWLADNOSCI cm4 /m 12576
DOPUSZCZLNY MOMENT * kNm/m 24,2
MAKSYMALNY DOPUSZCZALNY MOMENT kNm / m 48.4

* WSKAZNIK BEZPIECZENSTWA =2
Dopuszcza si¢ stosowanie innych rodzajow grodzic winylowych do planowanych prac, lecz o parametrach
réownych lub lepszych od przewidzianych materiatow.
Grodzice winylowe powinny mie¢ Aprobate Techniczng wydang przez ITP
2.2.4. Podluznice
Jako podtuznice moga by¢ stosowane:
a) kantéwki drewniane o przekroju poprzecznym od 8 x 4 ¢cm do 24 x 24 cm i dtugosci
od 3 m do 6m,
b) ocynkowane stalowe ksztattowniki zamkniete o przekroju od 60x40 mm do 120x80 mm,
grubosci $cianki od 2 mm do 6 mm i dtugosci od 4 m do 12 m,
(Orientacyjna wytrzymato$¢ stalowego ksztattownika zamknigtego 100x100x3 mm odpowiada wytrzymatosci
belki drewnianej o przekroju 16x20 cm),
c) ceowniki lub dwuteowniki stalowe, powlekane, galwanizowane lub lakierowane, o szerokosci i wysokosci
zblizonej do wymiardéw ksztattownikow zamknietych.
Wymiary podtuznic i rodzaj zastosowanego na nie materiatu, jesli nie sa okreslone w
dokumentacji projektowej, proponuje Wykonawca, przedstawiajac je do aprobaty Inzyniera.
2.2.5. Pale i stupki drewniane
Pale i stupki, wykonane z drewna, stuzace do wyznaczenia trasy przebiegu sciany z



grodzic moga by¢ wykonane jako:

a) pale czotowe, o przekroju poprzecznym ($rednicy) i dtugosci (od 2,5 m do > 3,5 m) ustalonej w dokumentaciji
projektowej, SST lub zaproponowane przez Wykonawce do aprobaty Inzyniera,

b) stupki o przekroju 10 x 10 cm i dtugosci od 150 cm do 180 ¢cm, wbijane na obu koncach trasy §ciany z
grodzic lub w odstgpach co 3+5 m wzdtuz sciany.

2.2.6. Sciagi

Jako $ciagi moga stuzyé:

a) prety stalowe, ew. gwintowane z zestawem podktadek stozkowych i stozkowa nakretka

kotnierzowa,

b) prety i liny stalowe z naciagiem uzyskiwanym przy uzyciu skretnych ztaczek rurowych lub

srub rzymskich, galwanizowane. Srednice ciagéw wynosza od 16 mm do 32 mm, a dtugo$é od 3 m do 10 m.
2.2.7. Kotwice

Kotwice moga by¢ wykonane z:

— pali lub stupkéw betonowych, np. o wymiarach 8 x 20 cm i dlugosci 3+6 m,

— plyt betonowych lub blokow betonowych o wymiarach dostosowanych do sity naciggowej,

— belek, szyn i rur ze stali kwasoodpornych lub stali weglowych, galwanizowanych,

— zeliwnych, ptaskich lub stozkowych, kotwic odciggowych,

— pali 1 stupkéw drewnianych, np. o $rednicy 16+32 cm, dlugo$ci 3+6 m,

— innych materiatow.

Rodzaj materiatu kotwic, ich ksztalt, wymiary i wymagania techniczne ustala

dokumentacja projektowa lub ST.

2.2.8. Kolpaki ochronne

Kolpak grodzicy, chroniacy wierzch $cianki, powinien by¢ wykonany z materiatu

ustalonego w dokumentacji projektowej lub SST, np. z drewna, blachy lub tworzywa sztucznego, w tym np. z
czesci ksztattownika grodzicy winylowe;j.

2.2.9. Sruby i wkrety

Do mocowania i skrecania podtuznic z grodzicami nalezy stosowa¢ ocynkowane lub azotowane $ruby (np. M16,
M20) i wkrety, a do naprezania sciggow azotowane lub cynkowane nakretki z podktadkami i nierdzewne lub
galwanizowane sruby rzymskie.

3. Sprzet.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST —,,Cze$¢ ogdlna”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu robot Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
a) do instalowania grodzic w gruncie:

e mioty udarowe wibracyjne (z napedem mechanicznym, pneumatycznym, spalinowym i hydraulicznym)

obstugiwane recznie wzglednie na wysiegnikach koparek lub dzwigow,

b) do robét pomocniczych:

o naktadki ochronne (ostony naktadane na szczyt grodzic), zabezpieczajace przed
uszkodzeniem grodzic przy ich whijaniu,

e zahezpieczenia zapewniajgce utrzymanie pionu przy whbijaniu i ograniczajace boczne
drgania grodzic,

e prowadnice stalowe do instalowania grodzic w gruncie.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, SST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. Transport.
4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 - ,,Czgs$¢ ogolna”.

4.2. Transport materialéw

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i speniaé wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepisoéw o ruchu drogowym.

Grodzice winylowe nalezy transportowaé w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem,
zgodnie z wytycznymi producenta uwzgledniajacymi wymagania przepiséw obowigzujacych w transporcie
drogowym i kolejowym przy przewozeniu tego typu wyrobow.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-0 "Czg$¢ ogdlna™.

5.2. Zasady wykonywania robot

Konstrukcja i sposéb wykonania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja

projektowa i SST. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen




podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w instrukcji producenta.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robdt obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. montaz scianki z grodzic,
3. roboty wykonczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub
wskazan Inzyniera:

e ustali¢ lokalizacje terenu robot,

e przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz

ustalenia danych wysokosciowych,

e usuna¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen itd.

e dokona¢ oczyszczenia terenu robot.
5.4. Montaz Sciany z grodzic winylowych.
5.4.1. Whijanie §cianki szczelnej z grodzic winylowych
Whijanie $cianki szczelnej z grodzic winylowych nalezy prowadzi¢ zgodnie z instrukcja opracowana przez
producenta materiatu.
Do whbijania grodzic powinny by¢ stosowane wibromloty o bardzo duzej czestotliwosci uderzen.
Scianke szczelna z grodzic winylowych zaleca si¢ montowaé w sposob nastepujacy:
1. nalezy wyznaczy¢ tras¢ przebiegu $ciany za pomocg drewnianych stupkéw (o przekroju 10 x 10 cm i dhugoscei
150 - 180 cm) wbitych na obu koncach $ciany i sznurka lub linki rozciagnigtej pomiedzy nimi,
2. przy montazu grodzic o znacznej dtugosci, przekraczajacej 6 m, zaleca si¢ stosowanie dodatkowej poziomej
ramki prowadzacej wykonanej z kantowki drewnianej o wysokosci co najmniej 150 cm nad poziomem gruntu
3. przy stupku poczatkowym nalezy ustawi¢ wzorcowy odcinek grodzicy o dtugosci 100 -150 cm zakonczeniem
kulkowym w kierunku konca $ciany i po starannym wyrownaniu w pionie i poziomie przykreci¢ go kilkoma
wkretami (M 10 x 50- 65 mm) do stupka poczatkowego,
4. nalezy nasuna¢ grodzice wiasciwej dtugosci, zakonczeniem w postaci gniazda, na panel poczatkowy i wbi¢ go
na 1/4 + 1/3 wymaganego zaglebienia przy pomocy miota,
5. nalezy wykreci¢ wkrety i usunaé panel poczatkowy,
6. proces wbijania dla kolejnych paneli nalezy powtorzy¢ wzdtuz catej trasy, wbijajac je nie

wiecej jak na 1/4 + 1/3 , wymaganego zaglebienia,

7. stosujac wbijanie krokowe, jednorazowo po ok. 0,5 do I m (wykorzystujac sgsiednie grodzice jako
prowadnice) nalezy wbi¢ do konca wszystkie grodzice. Przy wbijaniu w grunty zwirowe lub bardzo zwigzle
zaleca si¢ stosowac ostony czota grodzicy i prowadnice,
8. przy montazu nalezy kontrolowa¢ wyrdéwnanie paneli i liniowo$¢ montowanej $ciany.
5.4.2. Tolerancje montazowe $cianki z grodzic
Dopuszczalne odchylenie w zagtebieniu poszczegdlnych grodzic w $cianach
instalowanych technika wbijania wynosi 4 cm, a odchylenie wzdtuz catej trasy przebiegu $ciany nie moze w
zadnym miejscu przekracza¢ 1 cm na 1 m dhugosci $ciany.
5.5 Roboty wykonczeniowe
Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i SST. Do robdt wykonczeniowych
naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:

e  Odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych, np. umocnien skarp, parkanow, ogrodzen itp.

e Roboty porzadkujace otoczenie terenu robot, z wyréwnaniem powierzchni i ew. robotami ziemnymi.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-0 ,,Cz¢$¢ ogdlna”
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien:

o uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatdw
wykonane przez dostawcow itp.),

e sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa (rzgdna gornej krawedzi $cianki, linia zabicia §cianki)

o ew. wykona¢ wilasne badania wtasciwosci materialéw przeznaczonych do wykonania robot, okreslone
przez Inzyniera,

e sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do

akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 4.
Tablica 4. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

L.p. Wyszczegodlnienie robdt Czgstotliwos¢ badan | Warto$ci dopuszczalne

1. | Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu robot z 1raz Wqg pktu 5 i dok. projektowej




dokumentacja projektowsa

2. | Roboty przygotowawcze kontrola biezaca Wg pktu 5.3

3. | Montaz $ciany z grodzic j.w. W(g pktu 5.4

7. Obmiar robét.
Jednostka obmiaru robét jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej $ciany.

8. Odbiér robot.

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST-0 ,,Czg$¢ ogolna”

8.1.Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci.

9.1.0g6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-0 ,,Cze$¢ ogdlna”

Podstawg ptatnosci wykonania $cianki szczelnej m2 (metr kwadratowy) wykonanej $cianki

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- oznakowanie robét

- whicie $cianki szczelnej z grodzic winylowych typu ustalonego w dokumentacji projektowej, z wtasciwym
zainstalowaniem jej w gruncie, w sposob odpowiadajacy wymaganiom dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznej 1 instrukcji montazowej producenta

- przeprowadzenie pomiardw i badan, wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej

- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

10. Przepisy zwigzane.

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne

10.2. Inne dokumenty

- Aprobata techniczna

- Materialy informacyjne producenta grodzic winylowych.
- Instrukcja montazowa




